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LDR : Light Dependent ResistorLDR : Light Dependent ResistorLDR : Light Dependent ResistorLDR : Light Dependent Resistor

    คือตัวต�านทานเปลี่ยนค!าตามแสง โดยจะมีค!าความต�านตํ่าลงเม่ือ

มีแสงสว!างมากข้ึน และเม่ือแสงสว!างลดลงค!าความต�านทานจะ

กลับเพ่ิมมากข้ึน    

 

ค!าความต�านทานของ LDR 

ระดับกิโลโอห4มเพราะฉะนั้นขณะ

จะต�องต้ังย!านโอห4มมิเตอร4ไปท่ี x1K 

สามารถวัดค!าความต�านทานได�  

จากรูปเม่ือวัดค!าความต�านทานขณะท่ี 

LDR ได�รับแสงค!าความต�านทานจะอยู! ท่ี

ประมาณ 5 กิโลโอห4ม (ข้ึนอยู!กับความเข�มของ

แสง) 

        

LDR : Light Dependent ResistorLDR : Light Dependent ResistorLDR : Light Dependent ResistorLDR : Light Dependent Resistor    

ตัวต�านทานเปลี่ยนค!าตามแสง โดยจะมีค!าความต�านตํ่าลงเม่ือ

มีแสงสว!างมากข้ึน และเม่ือแสงสว!างลดลงค!าความต�านทานจะ

จากโครงสร�างของ LDR จะพบว!ามีส!วนท่ีต�องได�รับ

แสงเม่ือใช�งานดังนั้นในการใช�งานมัก

ภายนอกกล!องบรรจุ หรือใช�กล!องท่ีโปร!งใสเพ่ือให�แสงสว!า

เข�าไปได� 

 

 

LDR จะอยู!ท่ี

ขณะท่ีการวัด

x1K จึงจะ

จากรูปเม่ือวัดค!าความต�านทานขณะท่ี 

ได�รับแสงค!าความต�านทานจะอยู! ท่ี

ข้ึนอยู!กับความเข�มของ

    

ะพบว!ามีส!วนท่ีต�องได�รับ

เม่ือใช�งานดังนั้นในการใช�งานมักติดต้ังตัวอุปกรณ4ไว�

ท่ีโปร!งใสเพ่ือให�แสงสว!างส!อง



 

การเชื่อมต!อ LDR เพ่ือใช�งาน

ไมโครคอนโทรลเลอร4จะต�องต!อเปDนวงจร

แบ!งแรงดัน โดยต!ออนุกรมกับตัวต�านทานท่ี

มีค!าความต�านทานประมาณ 10 กิโลโอห4ม

ซ่ึงหากต!อกับ Arduino จะต�องต!อเข�

Analog Input ท่ีขา A0, A1, A2, A3, A4 

หรือ A5 ส!วนโปรแกรมทดลองนั้น 

มีตัวอย!างให�ทดลองอยู!แล�ว หรือจะพิมพ4

โปรแกรมทดลองด�วยตนเองตามโคPด

กรอบสี่เหลี่ยมด�านล�างนี้ก็ได� 

int LDR_Pin = A0; //analog pin 0
 
void setup(){ 
  Serial.begin(9600);
} 
 
void loop(){ 
  int LDRReading = analogRead(LDR_Pin); 
 
  Serial.println(LDRReading);
  delay(250);  
} 
 

เม่ือใช�มือ

ไม!ให�แสงส!องโดนตัว 

ต�านทานจะเปลี่ยนไปโดยมีค!าความ

ต�านทานสูงข้ึน

รูปค!าความต�านทานอยู!ท่ีประมาณ 

30 กิโลโอห4ม หรือเพ่ิมข้ึนประมาณ 

5 เท!าจากเดิม 

 

เพ่ือใช�งานกับ

เปDนวงจร

โดยต!ออนุกรมกับตัวต�านทานท่ี

กิโลโอห4ม 

จะต�องต!อเข�ากับขา 

A0, A1, A2, A3, A4 

 Arduino 

หรือจะพิมพ4

โปรแกรมทดลองด�วยตนเองตามโคPดท่ีอยู!ใน

 

int LDR_Pin = A0; //analog pin 0 

Serial.begin(9600); 

int LDRReading = analogRead(LDR_Pin); 

Serial.println(LDRReading); 
 

เม่ือใช�มือหรือวัตถุบังแสงไว�

ไม!ให�แสงส!องโดนตัว LDR ค!าความ

ต�านทานจะเปลี่ยนไปโดยมีค!าความ

ข้ึน หลายเท!าตัว ดังใน

รูปค!าความต�านทานอยู!ท่ีประมาณ 

กิโลโอห4ม หรือเพ่ิมข้ึนประมาณ 

กเดิม 5 กิโลโอห4ม 

int LDRReading = analogRead(LDR_Pin);  



 

Voltage DividerVoltage DividerVoltage DividerVoltage Divider    

วงจรแบ!งแรวงจรแบ!งแรวงจรแบ!งแรวงจรแบ!งแรงดนังดนังดนังดนั    

    คือวงจรอนุกรมซ่ึงประกอบไปด�วยตัวต�านทาน 

ทําหน�าท่ีแบ!งแรงดันหลักออกเปDนอัตราส!วนข้ึนอยู!กับ

ค!าความต�านทานของตัวต�านทานแต!ละตัว 

 โดยมีสูตรการหาค!าแรงดันขาออก (Output) 

ดังนี้ 

Eout = (ERout/R1+R2+…Rn) x E 

เม่ือ  E คือ ค!าแรงดันไฟฟ[าของแหล!งจ!าย 

 Eout คือ ค!าแรงดันไฟฟ[าท่ีจุด Output 

 

ในรูปด�านข�างนี้คือวงจร

แ บ! ง แ ร ง ดั น ท่ี ใ ช� สํ า ห รั บ ทํ า

เซนเซอร4ให�กับหุ!นยนต4เดินตาม

เส�น ซ่ึงหุ!นยนต4 1 ตัวจะต�องใช�

วงจรเซนเซอร4นี้อย!างนี้ 3 วงจร

เพ่ือตรวจจับเส�น 1 วงจรและ

ตรวจจับด�านข�างเส�นอีก 2 วงจร 

  



เม่ือต!อวงจรเสร็จแล�วอาจต�องใส!ท!อให�กับ LDR เพ่ือ

ควบคุมทิศทางการรับแสง เพ่ือลดแสงรบกวนจาก

ภายนอก 


