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ไมโครคอนโทรลเลอร์

� ไมโครคอนโทรลเลอรส์ามารถควบคมุสญัญาณทางไฟฟ้าไดสู้งสุด 5 โวลต ์ถา้
หากตอ้งการควบคุมแรงดนัไฟฟ้าที!สูงขึ$นจะตอ้งควบคมุผ่านอปุกรณ์ไฟฟ้า/
อเีลก็ทรอนิกสอ์กีทหีนึ!ง 

� Relay เป็นอปุกรณ์ตวัหนึ!งที!สามารถใชค้วบคุมกระแสไฟฟ้าไดง้า่ย โดยใช ้
หลกัการ การสรา้งสนามแม่เหลก็ไฟฟ้า

� สวติซท์ี!ทาํงานโดยใชส้นามแมเ่หลก็ไฟฟ้า เพื!อควบคมุหนา้สมัผสัของสวติซใ์ห ้
เปลี!ยนแปลงทศิทางการไหลของกระแสไฟฟ้า

Relay ทั !วไปจะมขีาต่อใชง้านท ั$งหมด 5 ขา(อาจมากหรือนอ้ยกว่านี$ขึ$นอยู่กบัการใชง้าน)
� Coil : ขาเชื!อมต่อชดุขดลวด 2 ขาเพื!อสรา้งสนามแม่เหลก็
� COM/Pole : ขาร่วมของสวติซ์

� NO : Normal Open
� NC : Normal Close
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� เมื!อจ่ายกระแสไฟฟ้าใหข้ดลวดที!อยู่ภายใน relay จะทาํใหเ้กดิสนามแม่เหลก็
ไฟฟ้าขึ$นที!ขดลวด ซึ!งมอีาํนาจพอที!จะดงึดูดหนา้สมัผสัของสวติซภ์ายในทาํให ้
เปลี!ยนทศิทางของกระแสไฟฟ้าอกีชดุหนึ!งได ้

ปรมิาณกระแสและแรงดนัไฟฟ้า

กระแสสลบัสูงสุดที�หน้าสมัผสัรบัได้

ปรมิาณกระแสและแรงดนัไฟฟ้า

กระแสตรงสูงสุดที�หน้าสมัผสัรบัได้

ระดบัแรงดนัไฟฟ้าที�จะทาํใหช้ดุ
ขดลวดทาํงานได ้
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� การเขยีนโปรแกรมควบคมุ Relay นั$นสามารถเขยีนไดเ้ช่นเดยีวกบัการ
ควบคุมหลอด LED

int  relay=2;
void  setup(){

pinMode(relay,OUTPUT);
}

void  loop(){
digitalWrite(relay,HIGH);
delay(1000);
digitalWrite(relay,LOW);
delay(1000);

}
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int  relay[2]={2,4};
void  setup(){

pinMode(relay[0],OUTPUT);
pinMode(relay[1],OUTPUT);

}

void  loop(){
digitalWrite(relay[0],HIGH);
digitalWrite(relay[1],LOW);
delay(1000);
digitalWrite(relay[0],LOW);
digitalWrite(relay[1],HIGH);
delay(1000);

}

� เขยีนโปรแกรมควบคมุการทาํงานโดยคงบคุมผ่านการสื!อสารแบบ Serial 
โดยกาํหนดให ้
� เมื!อไดร้บัขอ้มลู ‘a’ แลว้ Relay 1 ทาํงาน

� เมื!อไดร้บัขอ้มลู ‘A’ แลว้ Relay 1 ไม่ทาํงาน

� เมื!อไดร้บัขอ้มลู ‘b’ แลว้ Relay 2 ทาํงาน

� เมื!อไดร้บัขอ้มลู ‘B’ แลว้ Relay 2 ไมท่าํงาน


