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ไมโครคอนโทรลเลอร์

� LDR : Light dependent resistor

� เมือไดร้บัแสง ค่าความตา้นทานของ LDR จะตํ าลง
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GND

INPUT  PIN

+5V

int  ldr_pin = A0;
int  ldr_value = 0;
void  setup(){

pinMode(ldr_pin,INPUT);
Serial.begin(9600);

}
void  loop(){

ldr_value=analogRead(ldr_pin);
Serial.print(“ldr = ”);
Serial.println(ldr_value);
delay(500);

}

ldr = 768
ldr = 120
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� การจาํแนกค่าความเขม้แสงโดยใชค้่ากลาง
� ตวัอย่าง

� ค่าสูง(สว่าง) 800

� ค่าตํ า(มดื) 300

� ความต่าง = 800 - 300 = 500
� ค่ากลาง = (500 / 2) + 300 = 550 

int  ldr_pin=A0;
int  ldr_value;
void setup(){

pinMode(ldr_pin,INPUT);
Serial.begin(9600);

}

void loop(){
ldr_value=analogRead(ldr_pin);

if(ldr_value <= 550){
Serial.println(“Dark”);

}else{
Serial.println(“Bright”);

}
delay(500);
}

� เขยีนโปรแกรมเปิดปิดไฟ(LED) อตัโนมตั ิเมือใชม้อืปิด LDR ใหห้ลอด 
LED ตดิสว่าง เมือเอามอืออกใหห้ลอด LED ดบั


