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ไมโครคอนโทรลเลอร์

void setup(){

}

void loop(){

}

void setup(){

//คาํส ั �งที�อยู่ในฟังกช์นันี� เริ�มทาํงานก่อนฟังกช์นัอื�นๆ

}

void loop (){

//คาํส ั �งที�อยู่ในฟังกช์นันี� เริ�มทาํงานหลงัจากฟังกช์นั setup 
//และจะวนรอบทาํซํ�าไปเรื�อยๆ

}
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แบบบนัทดัเดยีว //Comment
� มีผลใหข้อ้ความหลงัเครื�องหมาย // เป็น Comment  ไปจนสุดบนัทดั

แบบหลายบนัทดั /* Comment
Comment
Comment */

� มีผลใหข้อ้ความหลงัที�อยู่ระหว่างเครื�องหมาย /* และ */ เป็น Comment

� pinMode(หมายเลขขา,การทาํงาน)
� หมายเลขขาของบอรด์ Arduino

� สาํหรบับอรด์ UNO R3 สามารถระบไุดต้ ั งแต่ 0 - 13 และ A0-A5
� การทาํงาน

� INPUT
� OUTPUT

digitalWrite(หมายเลขขาเอาตพ์ตุ,สถานะทางลอจกิ);
� หมายเลขขาเอาพตุของบอรด์ Arduino

� สาํหรบับอรด์ UNO R3 สามารถระบไุดต้ ั งแต่ 0 - 13 และ A0-A5
� สถานะทางลอจกิ

� HIGH = 1 = 5V
� LOW = 0 = 0V

delay(ค่าเวลา : มีหน่วยเป็นมิลลวินิาที);
� ค่าเวลา

� 1 = 1/1000 = 0.001 วนิาที

� 10 = 10/1000 = 0.01 วนิาที

� 100 = 100/1000 = 0.1 วนิาที

� 1000 = 1000/1000 = 1 วนิาที

� 10000 = 10000/1000 = 10 วนิาที
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� เขยีนโปรแกรมไฟวิ'ง 3 ดวง analogWrite(หมายเลขขาเอาตพ์ตุ,ค่าระดบัสญัญาณ);
� หมายเลขขาเอาพตุของบอรด์ Arduino

� สาํหรบับอรด์ UNO R3 สามารถระบไุด ้3,5,6,9,10,11
� ค่าระดบัสญัญาณระบไุดต้ ั งแต่ 0-255 โดยเทียบเท่าสญัญาณอนาลอ็ก

� 0 = ~0 V.
� 100 = ~1.96 V.
� 127 = ~2.5 V.
� 200 = ~3.92 V.
� 255 = ~5 V.

� เขยีนโปรแกรมไฟวิ'ง 3 ดวง แบบค่อยๆ ตดิและค่อยๆ ดบั


