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ไมโครคอนโทรลเลอร์

การสื�อสารแบบอนุกรมคอืการส่งขอ้มลูแบบเรยีงลาํดบักนั
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� Serial.begin(อตัราความเร็วการส่งขอ้มูล) ;
� หมายเลขขาที�ใชส้าํหรบั Arduino UNO R3 คือขา 0 และขา 1

� 0 = RX รบัขอ้มลูเขา้ (Receive)

� 1 = TX ส่งขอ้มลูออก (Transmit)
� อตัราความเรว็ในการส่งขอ้มูลมหีน่วยเป็นบติ/วนิาท(ีBits per Second)

� 4800 9600 (ใชง้านมาก) 14400 19200

� 28800 38400 57600 115200
� อตัราความเรว็ค่ายิ�งมากยิ�งส่งขอ้มูลไดเ้ร็ว
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� Serial.print(ขอ้มูลที�จะสง่ออกไป) ;
� Serial.println(ขอ้มลูที�จะส่งออกไปแลว้จะขึ5นบรรทดัใหม)่ ;

� Serial.print(“Hello Kitty\n”) ;
� Serial.println(“Hello Kitty”) ;

void setup(){
Serial.begin(9600);

}

void loop(){
Serial.println(“Hello Kitty”);
delay(1000);
while(1);

}

Hello Kitty
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� เขยีนโปแกรมแสดงชื�อตวัเองวนิาทลีะ 4 บรรทดั แต่ละบรรทดัแสดงห่างกนั
บรรทดัละประมาณ 0.25 วนิาที
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