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ไมโครคอนโทรลเลอร์

อปุกรณ์ที�ทาํหนา้ที�ตดั/ต่อวงจรไฟฟ้า

� เป็นสวติซข์นาดเลก็ นิยมใชใ้นอปุกรณอ์เิลก็ทรอนิกส ์ม ี2 - 4 ขา ส่วนใหญ่จะ
ถกูตดิตั/งไวข้า้งในเครื�องใชไ้ฟฟ้า โดยมกีา้นสวติซต์่อออกมาภายนอกใหผู้ใ้ชก้ด
ไดง้า่ยขึ/น
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� จากรูป เมื�อกดสวติซ ์ขาอนิพตุจะเชื�อมต่อกบักราวด ์ทาํใหส้ถานะทางลอจกิ
เท่ากบั 0

� แต่เมื�อปลอ่ยสวติซไ์วจ้ะไม่สามารถตดัสนิไดว้่ามสีถานะทางลอจกิเป็นอย่างไร

สวติซจ์ะถกูต่อใชง้านเป็นอปุกรณอ์นิพตุของไมโครคอนโทรลเลอร ์โดยต่อ
ร่วมกบัตวัตา้นทานค่า 10 KΩ ซึ�งสามารถต่อไดส้องแบบคือ

� Pull Up
� Pull Down

� ไม่กด = 1

� กด = 0
� ไม่กด = 0

� กด = 1
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GND( 0 V)

VCC (5 V)

INPUT  PIN

� digitalRead(หมายเลขขาที
อา่นค่า);
� หมายเลขขาที�อ่านค่า สาํหรบั Arduino UNO R3 สามารถระบไุด ้

ต ั/งแต่ 0 - 13 และ A0- A5
� ค่าที�ไดจ้ากการอ่าน จะเป็นสถานะทางลอจกิซึ�งมอียู่สองสถานะคอื 

� HIGH = 1 = 5 V.

� LOW = 0 = 0 V.

int led = 13; //ใช ้LED บนบอรด์ Arduino
int sw = 2; //ต่อสวติซเ์ขา้ที�ขา 2
void  setup(){

pinMode(led,OUTPUT); //กาํหนด LED ขา 13 เป็นเอาตพ์ตุ 
pinMode(sw,INPUT); //กาํหนดสวติซข์า 2 เป็นอนิพตุ

}
void  loop(){

if(digitalRead(sw)==LOW){ //ถา้อ่านค่าจากขา 2 ไดเ้ท่ากบั LOW
digitalWrite(led,HIGH); //ใหห้ลอด LED ติดสว่าง

}else{ //แต่ถา้ไม่เป็นเช่นนั/น
digitalWrite(led,LOW); //ใหห้ลอด LED ดบั

}
}
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int  led = 13; //ใช ้LED บนบอรด์ Arduino
int  sw = 2; //ต่อสวติซเ์ขา้ที�ขา 2
int  ledStatus=0; //เกบ็สถานะการตดิดบัของ LED
void  setup(){

pinMode(led,OUTPUT); //กาํหนด LED ขา 13 เป็นเอาตพ์ตุ 
pinMode(sw,INPUT); //กาํหนดสวติซข์า 2 เป็นอนิพตุ

}
void  loop(){

if(digitalRead(sw)==LOW) { //ถา้อ่านค่าจากขา 2 ไดเ้ท่ากบั LOW
if(ledStatus==1) ledStatus = 0;//ถา้ ledStatus เท่ากบั 1 ให ้ledStatus = 0
else  ledStatus=1; //แต่ถา้ไม ่ให ้ledStatus = 1
delay(200); //หน่วงเวลารอการยกนิ/วมอืออก

}

if(ledStatus==0){ //ตรวจสอบค่า Status ว่าเท่ากบั 0 หรือไม่
digitalWrite(led,LOW); //ใหห้ลอด LED ตดิสว่าง

}else{ //แต่ถา้ไมเ่ป็นเช่นนั/น
digitalWrite(led,HIGH); //ใหห้ลอด LED ดบั

}
}

โปรแกรมอ่านค่าจากสวติซ ์2 ตวั เพื�อควบคุม LED 2 ดวงแบบ Toggle


